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“Love and work... work and love, that's
all there is.” (Sigmund Freud)
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Estradas Inteligentes

 Estradas Inteligentes

* primeiros projetos remontam a década de 80. No entanto, até
agora, o foco de inovacao vinha sendo o automovel e nao a
estrada;

0 Reino Unido, em 2014, iniciou a implantacao de guias
luminosas ao longo das rodovias para que os motoristas
pudessem trafegar com mais visibilidade e seguranca;

- 0 projeto é baseado nas pavimentacdes Glow-in-the-dark, que absorve
energia durante o dia e brilha no escuro;

- Dynamic Paint, que sao luzes de marcacao controladas por temperaturas
e avisam aos motoristas que a via pode estar escorregadia;

- Interactive Light, composta por iluminacao inteligente que s6 acende
qgquando ha trafego e

- Electric Priority Lane, que possibilita que carros elétricos se
autorrecarreguem durante o movimento.
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Veiculos Autonomos
 Veiculo Autonomo (VA)

 mercado: projeta-se movimentar em torno de
US$60 bilhoes em 2030;

 frota ate 2035:

- Ameérica do norte: 29% da frota autbnoma do mundo,
- China: 24%,
- Europa: 20 % e
- 0 resto do mundo 27%;
* histodrico:

- em 2010 o primeiro projeto de VA surge pela empresa
Google;
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Veiculos Autonomos

« O que sao VA’'s?

 Podemos dizer que os carros autbnomos sao desde aqueles com um grau um
pouco maior de assisténcia na conducao, até os capazes de rodar sem a
interferéncia humana. Isso porque as tecnologias sao as mesmas, mudando
mais a forma como sao integradas ao computador de bordo.

e As montadoras de automodveis vém adicionando aos veiculos
tecnologias que colaboram com o motorista, exemplo:

 controle de velocidade de cruzeiro;

« assisténcia na direcao e de estacionamento;

« administracao de frenagem;

« sistema de deteccao de obstaculos e usuarios nas vias;

« alertas de proximidade com outros veiculos e adaptacao de conducao;
« monitoramento das condi¢cdes de funcionamento e

« ajuste de velocidade conforme condicdes do trajeto;
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Veiculos Autonomos
* Qual a tecnologia por tras dos VA’s?

* sensores externos,

- sensores externos

* SA0 0S responsaveis por detectar as caracteristicas
ambientais;

- camera estereoscopica

* & um dispositivo que utiliza duas ou mais lentes para criar
quadros de diferentes perspectivas. Dessa forma, consegue ter
nocao de profundidade simulando a visao humana;

- cdmera infravermelha

* permite visualizacao precisa em ambientes com pouca ou
nenhuma luminosidade. Por meio de sensores, esse
equipamento é capaz de identificar objetos pela variacao de
temperatura, captando sua radiacao infravermelha, invisivel a
olho nu;
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Veiculos Autonomos

* sensores externos,

- radar

 um radar emite ondas de radio em uma determinada
direcao, que reverberam nos obstaculos. Ao medir a
velocidade e a intensidade desse retorno, consegue ter
nocoes de tamanho e distancia;

— Sonar

« funciona de forma parecida ao radar. A diferenca é que,
em vez de ondas de radio, usa ondas sonoras,
inaudiveis ao ouvido humano:
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Veiculos Autonomos

* sensores externos,

- LIDAR (Light Detection And Ranging - tecnologia
Optica de deteccao remota que mede
propriedades da luz refletida de modo a obter a
distancia e/ou outra informacao a respeito um
determinado objeto distante)

- segue a légica dos dois dispositivos anteriores.
Utiliza-se de pulsos de laser para fazer a varredura
do ambiente. Além de ter um sinal mais rapido, o

LIDAR permite cobrir uma area mais vasta, em 360°,
e com maior precisao.
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Veiculos Autonomos

* Outros componentes:

- ESC (Controle Eletronico de Estabilidade)

» tecnologia usada em diversos modelos, inclusive no
Brasil. Nos carros autbnomos, é o responsavel por
calcular e fazer correcoes na conducao de acordo com a
velocidade de cada roda, a inclinacao e a guinada do
veiculo;

- 1Booster

« € um servofreio eletromecanico a vacuo, capaz de gerar
pressao controlada nos freios em menos de 120
milissegundos. Isso é trés vezes mais rapido do que os
sistemas de freios convencionais, tornando o veiculo
Mmais seguro em frenagens de emergéncia;
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Veiculos Autonomos

« Outros componentes:

- GPS, velocimetro e hodometro

* para que o veiculo possa se guiar pelas cidades, é preciso
equipa-lo com mapas atualizados e controlar sua localizacao.
Por isso, utilizara equipamentos de GPS integrados ao
velocimetro e ao hoddmetro;

- Inteligéncia Artificial e conectividade

* a Inteligéncia Artificial sera responsavel por captar todos os
sinais dos sensores, internos e externos, e controlar a
conducao, avisar o proprietario sobre a necessidade de
manutencao, realizar pequenos reparos e ajustes no sistema,
e aprender com falhas. A conectividade com os outros carros
autbnomos permitird o compartilhamento de experiéncias e
solucodes.

- Essas sao algumas das tecnologias que tornam a
automacao veicular possivel,
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* Os niveis de automacao e exemplos de
carros autonomos

* Nivel O: total controle do motorista. Pode, no
entanto, ter componentes para melhorar a
eficiéncia das acoes ou fazer alertas;

* Nivel 1: é capaz de manter-se na faixa em
velocidade de cruzeiro e ajudar a evitar colisoes,
podendo fazer ajustes na direcao, no acelerador
e nos freios, além de realizar balizas. Diversos
modelos ja estao nesse nivel, desde o “Jeep
Renegade” ao “Chevrolet Onix Activ”;
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* Os niveis de automacao e exemplos de carros
autonomos

* Nivel 2: consegue sair de algumas situagoes de perigo e
realizar frenagens de emergéncia. E eficiente em
rodovias e no transito carregado, mas seus sistemas sao
limitados. Exemplos de carros nesse nivel sao o “Tesla
Autopilot” e o “Volvo XC90"”;

* Nivel 3: o0 sistema é capaz de controlar completamente o
veiculo e monitorar o ambiente em 360°. Mas tém
limitacoes de tempo, velocidade e condicoes externas,
exigindo que o condutor assuma o volante. Atual nivel
maximo de automacao, esta em modelos como o “Audi
A8"” e o0 “Tesla Model S”;
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* Os niveis de automacao e exemplos de carros
autonomos

* Nivel 4: controle total de conducao, com limitacoes
apenas em situacoes de alto risco como trechos off
road ou nao mapeados e condicoes adversas de
tempo como temporais ou nevascas. Ha protétipos
sendo testados como o “Volkswagen I.D.” e os
veiculos da Waymo (Google);

* Nivel 5: veiculo totalmente autbnomo, dispensando
componentes de comando como volantes e pedais.
Nesse nivel ha conceitos sendo testados por
algumas montadoras, como o “Mercedes-Benz Vision
Urbanetic”.
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loT
* Internet of Things

* € um conceito que se refere a interconexao
digital de objetos do cotidiano com a
Internet;

e diversos exemplos:

- televisoes,

- geladeiras,

- ar condicionado,

- a propria casa em si e
- eftc.
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Fake News e Deep Fake

O que é Deep Fake e porque voceé deveria se
preocupar

 uma ferramenta de edicao de videos criada por um
usuario do Reddit tem sido uma tremenda fonte de
dores de cabeca para celebridades, pessoas
publicas e companhias de entretenimento;

0 Deep Fake é um software criado, que usa
Inteligéncia Artificial para trocar o rosto de pessoas
em videos, com direito a sincronizacao de
movimentos labiais, expressoes e tudo o0 mais, em
alguns casos com resultados impressionantes e bem
convincentes.
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Fake News e Deep Fake News

O que é Deep Fake e porque vocé deveria
se preocupar

* a onda de trocar rostos de pessoas em videos
nao é nova. Mas, em dezembro de 2017, um
usuario do Reddit chamado deepfakes, deu um
passo além.

 com ferramentas de Inteligéncia Artificial e
Aprendizado de Maquina de cbédigo aberto,
como Keras e TensorFlow (este ultimo, do
Google), ele criou um algoritmo para treinar
uma Rede Neural a mapear o rosto de uma

pessoa no corpo de outra, frame por frame.
. Unidade 02 - Realidade e Possibilidades 16
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Fake News e Deep Fake News

« Como o Deep Fake pode me afetar?

« De varias formas. Ainda que o alvo principal da
comunidade em torno da ferramenta sejam pessoas
publicas, nada impede que alguém realmente mal
intencionado pegue um video de uma pessoa comum € o
cologue em uma situacao constrangedora;

« 0 Deep Fake, inclusive, ja foi utilizado na politica: o
partido belga Socialistische Partij, anders (Partido
Socialista, mas diferente) criou um video falso em que
Donald Trump, ex-presidente dos Estados Unidos, pedia a
populacao do pais que votasse pela rendncia ao Acordo
de Paris, um tratado que rege politicas climaticas;
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Fake News e Deep Fake News

« Como o Deep Fake pode me afetar?

» 0 partido defende a criacao de mais
legislacdes ambientais e o video falso com
Trump fol uma jogada de Psicologia Reversa:
se ele é contra leis a favor da natureza, a
maioria do publico acabaria votando a favor
apenas para contraria-lo.
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Fake News e Deep Fake News

« O que posso fazer para me proteger?

* 0 Mais sensato a se fazer é evitar o
compartilhamento de videos pessoais com
gente que vocé nao conhece;

* ou hospedar videos em redes sociais de forma
publica. Pois, isto dificulta o trabalho do editor,
em pegar seu rosto e coloca-lo em um video
comprometedor.

 Porém, nada disto garante que vocé esteja
100% seguro. Pois, basta uma foto sua para que
um video inteiro seja produzido.
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Bem ou mal?

* Vocé deve estar se perguntando: até onde a
A é boa ou ruim?

 Nao se preocupe com isto!
E tampouco em encontrar
a resposta para a pergunta

acima.

* O mais importante é sabermos que a IA veio
para ficar e tem potencial para superar o
homem em todas as suas capacidades. E isto
€ um caso a se pensar!
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Paradoxo de Moravec

» Assista o video a sequir e perceba o
gquao importante vocé é:

* https://www.youtube.com/watch?v=jy0sGTbP3Qs
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